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INTRODUCAO

No Brasil, assim como em demais paises, a utilizacdo de computadores no quadro
educacional, teve suas primeiras experiéncias no ciclo académico das universidades, por meados
da década de 70. De acordo com Neto e Imamura (2005) os avangos tecnoldgicos e a procura por
alternativas em aprimorar a qualidade do ensino, fomentaram a insercao das ferramentas
computacionais neste ambito.

O presente trabalho descreve, assim, a utilizacao de ferramentas computacionais, elas
sdo de ampla importancia na comunidade académica principalmente na area das ciéncias exatas,
como é o caso das engenharias. Segundo Amaral, a utilizacdo do CAD (Computer Aided Design -
Projeto Assistido por Computador) como ferramenta computacional na engenharia é uma pratica
de ampliacao de projetos (2010). Entao, realizou-se o desenvolvimento e a construcao de uma
cadeira robotizada para a reabilitagao fisica de membros inferiores.

O objetivo desse trabalho €, a partir do uso de ferramentas computacionais, fazer o
detalhamento de uma bancada robotizada para reabilitacdo fisica. A mesma ira ajudar pessoas
com deficiéncias ou que tenha sofrido alguma lesdao em que perderam a capacidade de realizar
certas atividades que contumavam fazer.
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A reabilitagao de um paciente que sofreu alguma lesao, é importante que seja realizada o
quanto antes. Assim, ele recebendo o tratamento adequado, a chance de se obter resultados
melhores e ter um potencial de recuperagao com mais rapidez, principalmente nas questoes de
deficiéncia fisica.

Reaprender a andar e fazer outros movimentos automaticos do dia a dia acaba se
tornando um grande desafio durante o periodo de reabilitacdo. Neste processo de reabilitagao, a
pessoa tem que estar bem emocionalmente, recuperar a autoestima que se tinha antes. Pois, tudo
interfere para alcangar um 6timo resultado, mesmo nao sendo facil ter esse pensamento positivo,
ele deve ser trabalhado desde o inicio e seguir em desenvolvimento ao longo do processo de
reabilitacao.

METODOLOGIA

A metodologia abordada neste trabalho baseia-se em uma pesquisa bibliografica em
literatura recente, em livros, periddicos, dissertagdes e teses em relagdo a utilizagdo de
ferramentas computacionais para a elaboragao de protétipos. Cada software apresenta um
conjunto de recursos que possibilitando o usuério a escolha da ferramenta que atenda melhor as
suas necessidades.

Neste caso, para a elaboragdo da cadeira robotizada de baixo custo, foi feito o uso de
software SolidWorks, onde o0 mesmo ¢ muito importante em uma comunidade académica para a
elaboracao de projetos e desenhos técnicos, execucdo de tarefas praticas, construcao de
protétipos e realizacdo de testes experimentais. E um programa que consegue criar superficies e
sélidos com facilidade e rapidamente, e também ter o controle preciso de medidas e juncédo de
pecas para criagao de modelos mais complexos (SolidWorks, 2019). Este procedimento, facilita a
compreensdo dos experimentos, que por meio de métodos tradicionais seriam dificeis de serem
visualizados.

Segundo Silva (2011) a possibilidade de visualizar e manipular, interativamente, modelos
virtuais e imagens permite a compreensao e analise de enorme quantidade de informacao de
natureza espacial, com altissima eficiéncia, ampliando a capacidade humana de raciocinar e se
comunicar visualmente.

Este projeto estd sendo desenvolvido no Nucleo de Inovagdo em Mdaquinas Automaticas e
Servo Sistemas (NIMASS) da UNIJUI, Campus Panambi. Que a partir do desenho em ferramenta
computacional, sera feito o projeto fisico da cadeira, seguido uma série de testes experimentais
futuros.

RESULTADOS E DISCUSSAO
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Como resultado obteve-se, o aprimoramento do desenho da bancada robotizada para
reabilitacdo fisica para membros inferiores conforme ilustra a Figura 1, esse tipo de reabilitacdo
evoluiu rapidamente na tltima década.

Figura 1 - Detalhamento da cadeira para reabilitacao fisica.

Fonte: Autoria propria

Nesse detalhamento, conseguimos uma melhor visualizacdao do funcionamento da
cadeira, a mesma € para pacientes que sofreram algum tipo operagdo cirurgica, derrame,
disturbio medular, para os idosos que precisam exercitar. Ou alguma lesdao causada por
movimentos repetitivos de pessoa com uma longa jornada de trabalho, e causando varias outras
lesoes futuramente.

Dessa forma, ao sentar na cadeira de reabilitagdo, a pessoa ira fazer um movimento de
até 902 com os membros inferiores varias vezes de acordo com as recomendacoes do profissional
da fisioterapia, como pode ser ilustrado na Figura 2.

Figura 2 - Movimento de 902 do membro inferior.
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Fonte: Autoria propria

Nesse processo de reabilitagao robotizada, o fisioterapeuta ird apenas inserir os dados
do paciente no sistema da cadeira e selecionando o exercicio apropriado para o mesmo, assim a
cadeira robotizada vira fazer o exercicio de reabilitagao fisica com o paciente.

CONCLUSAO

Este trabalho apresentou a importancia do uso de ferramentas computacionais no
meio académico, pois auxiliam na elaboragdao de um simples projeto até projetos muito complexos
em trés dimensoes, testes experimentais, protétipos e melhor visualizacdo do projeto. Foi
mostrado o detalhamento e o desenvolvimento de uma bancada robotizada para reabilitacdo fisica
dos membros inferiores com um custo baixo. A utilizacao das ferramentas de CAD é uma forma
diferencial que se tem de visualizar como seria o projeto pronto e projetar o dispositivo final
objetivando sua funcionalidade.
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