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® Aluno do Curso de Graduacdo em Engenharia Elétrica da Unijui.

® Aluno do Curso de Graduacdo em Engenharia Elétrica da Unijui.

7 Professora do Curso de Graduacéo em Engenharia Elétrica da Unijui.

INTRODUCAO

A proposta do Grupo de Estudos em Robdtica vem ao encontro da reestruturacao realizada pelo
Departamento de Ciéncias Exatas e Engenharias no Campus Santa Rosa nos cursos de
Engenharias. Através do tema apresentado para o grupo € possivel envolver os cursos de
Engenharia Elétrica, Engenharia Mecanica e Engenharia de Software.

Nos tltimos trés anos o curso de Engenharia Elétrica, juntamente com o apoio do Projeto de
Extensdo Fisica para Todos, vem desenvolvendo oficinas de roboéticas para os alunos de Ensino
Médio de uma Escola Publica do municipio de Santa Rosa e, em 2018, para todos os interessados
do Ensino Médio da cidade e regido. Com isso, cabe salientar que o projeto tomou uma maior
proporgao, as oficinas foram oferecidas para todas as escolas da Coordenadoria Regional de
Educacdo e as atividades foram realizadas em dois turnos semanais nos laboratérios de
Engenharia Elétrica da Instituicao.

Através das oficinas, os alunos tém um contato direto com as Engenharias, o que permite
transformar o pensamento abstrato que se tem da tecnologia em algo relativamente simples,
possibilitando a eles criar, transformar e desenvolver aplicagoes. As oficinas trouxeram, em turno
inverso ao de sala de aula, uma metodologia nova com a sala de aula invertida. Com poucas aulas,
percebeu-se que os estudantes realizavam outros desafios por eles mesmos criados, a partir do
conhecimento adquirido e sedimentado a partir das aplicacoes anteriores.

Neste contexto, o grupo de estudos em roboética, tem o objetivo de dar continuidade a estas agoes,
permitindo que os estudantes de graduacao das Engenharias, os estudantes que j& participaram
das oficinas, bem como a comunidade em geral, aprofundem seus conhecimentos em robética.
Assim, o grupo buscara integrar os conhecimentos adquiridos por todos os participantes,
previamente, de forma a amplia-los, permitindo que continuem avangando no estudo e aplicagao
da Robédtica em atividades de automacgdo de processos industriais e residenciais, criacao e
implementacao de jogos e estudos dirigidos na area.
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Com o objetivo de solucionar os problemas do dia-a-dia, o grupo de estudos em robética, permite
que os estudantes de graduacdao das Engenharias, e os estudantes da comunidade em geral,
aprofundem seus conhecimentos em robodtica, buscando solugdes para atividades cotidianas e
industriais.

METODOLOGIA

No processo de construgao de um experimento robdtico o estudante é levado a pensar na esséncia
do problema, assimilando-o para, posteriormente, acomoda-lo em sua perspectiva de
conhecimento e o professor deixa de ser o tnico e exclusivo provedor de informagoes para tornar-
se 0 parceiro no processo de aprendizagem.

A ideia principal é propor aos estudantes o projeto e construcdo de experimentos investigatdrios e
exploratérios. O grupo serda instigado a pensar em problemas e chegar a solugdes usando
conceitos basicos de Engenharia, componentes eletronicos e programagao de computadores. Vale-
se de um sistema de exploracao do conhecimento, pois sugere que o grupo conceba um projeto,
levante hipoteses, realize um levantamento de campo, bibliografico e experimental, para
confirmar ou refutar as hipoteses através da construcao de dispositivos robéticos. O estudo dessas
areas permitird aos participantes desenvolverem suas habilidades e aumentar a capacidade de
ampliar as agdes do grupo. Assim, a metodologia prevé a agdo em momentos distintos, de acordo
com ambiente. Ou seja, nos encontros em laboratério sera apresentado um tema relevante e
proposta uma atividade, envolvendo a construcao da estrutura do problema abordado. Apds a
etapa de construcdo, a criagao sera testada, e entdo divulgada para a comunidade.

RESULTADOS E DISCUSSAO

Através de pesquisas na area de Robotica Educacional, determinou-se os projetos existentes no
Grupo de Estudos, assim, iniciou-se os projetos de Esgrima Eletronica e Futebol de Robds. As
atividades foram desenvolvidas, por meio de encontros semanais, no laboratorio de Eletronica na
Unijui - Campus Santa Rosa.

O Grupo de Estudos é formado por alunos dos cursos de Engenharia Mecanica, Engenharia
Elétrica e Engenharia de Software, além de Professores dos cursos citados. Entre os membros, é
dividida as tarefas para que os projetos sejam desenvolvidos em paralelo, os quais sdo elaborados
na plataforma Open Hardware e Open Software Arduino, utilizando os Laboratdrios de Eletronica
Digital e Prototipagem e Testes da Universidade. A primeira proposta do grupo de estudos
contempla a criagdo de um campo de futebol automatizado (Figura 1), mas sem inteligéncia
artificial. Assim, a primeira fase, para 2019, seria construir o campo e fazer apresentacoes com as
equipes de robos sendo operadas remotamente pelos jogadores. Ou seja, a interacdo ocorre
diretamente da equipe do campo com a equipe externa que tera de trabalhar em conjunto para
jogar contra o adversario. Para isso, serao utilizados os rob6s construidos nas Oficinas de
Robdtica, que ocorreram no ano de 2018 com alunos das escolas da regido de Santa Rosa,
devidamente adaptados para este novo desafio.
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Figura 1: Futebol de robds

O campo de futebol sera demarcado com fita adesiva no chao do local onde acontecera a
competicdo, com 3,5 metros de comprimento por 2 metros de largura, conforme mostra a Figura
1. A goleira e os limites do campo é monitorado através de sensores que detectam a passagem da
bola utilizada no jogo. O jogo de futebol é composto por dois times com 3 robos cada, os robos sdo
controlados por Bluetooth pelos jogadores de cada time. A segunda proposta do grupo é a de
produzir uma esgrima eletronica (Figura 2), que sera utilizada em parceria com o curso de
Educacgao Fisica em projetos em escolas da regido, feiras, eventos e inclusive em disciplinas do
curso de Educacao Fisica.
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Figura 2: Display mostrando a pontuacdo da Esgrima

O projeto da esgrima eletronica é composto por uma central (Figura 2) a qual contém um display
que mostra o tempo decorrido do confronto e a pontuacao do competidor “A” e competidor “B”, o
projeto também é composto por duas antenas de radio que foram modificadas para serem usadas
como sabres, elas possuem fios ligados a central, dois coletes os quais foram adicionados duas
placas revestidas de papel aluminio com fios também ligados a central. Os pontos sao marcados
toda vez que o competidor acerta a area modificada no colete do adversario, assim fechando
contato e enviando o sinal para a central.

CONSIDERACOES FINAIS

Sendo assim, o grupo de estudos em seus primeiros meses de atividades e ja conseguiu atingir os
seus primeiros objetivos: Projeto de Futebol de Robds e Esgrima Eletronica. Ambos os projetos
estdo em funcionamento, a primeira versao de cada projeto serd usada pelos préprios académicos
participantes do grupo de estudo para encontrar possiveis erros para serem corrigidos, assim,
quando os projetos forem utilizados em eventos, feiras ou em escolas, estarao bem preparados.

Desse modo, o grupo de estudos em robotica, pretende dar continuidade a estas agdes, permitindo
que os estudantes de graduagao das Engenharias, os estudantes que ja participaram das oficinas,
bem como a comunidade em geral, aprofundem seus conhecimentos em robdtica. Assim, o grupo
buscara integrar os conhecimentos adquiridos por todos os participantes, previamente, de forma a
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amplid-los, permitindo que continuem avancando no estudo e aplicacdo da Robética em atividades
de automacao de processos industriais e residenciais, criacao e implementacdo de jogos e estudos
dirigidos na area.
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