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LEVANTAMENTO TEORICO DOS PARAMETROS DE SOLDAGEM PARA
APLICACAO NUM MANIPULADOR ROBOTICO!

Jonas Zaltron?, Genaro M.M. Gilapa®. UNIJUI

INTRODUCAO: A possibilidade da maquina substituir o homem em diferentes atividades do
dia-adia e deixa-lo livre para tarefas mais criativas € algo com que muitos sonham. O grande
beneficio da soldagem robotizada € a retirada do elemento humano de um ambiente hostil, em
que, aém de temperaturas elevadas, ha grande concentracéo de vapores tdxicos e radiacdo
ultra-violeta E um dos deveres dos estudantes e pesquisadores da area de soldagem
desenvolverem técnicas para retirar o homem desse ambiente hostil de trabalho, dai a
importancia de se pesquisar e estudar a automacao dos processos de soldagem. A necessidade
em aumentar a produtividade, superar a escassez de trabalho qualificado e o aumento
crescente das exigéncias de seguranca elevaram a demanda pela automagao, superando assim,
muitos dos problemas do dia a dia da soldagem. Este trabalho de pesquisa traz um
levantamento tedrico dos parémetros de soldagem MIG/MAG para aplicagdo na soldagem
robotizada, utilizando o manipulador robdtico desenvolvido por professores e alunos do curso
de Engenharia Mecénica da UNIJUI. OBJETIVOS: Este estudo tem como objetivo identificar
0 processo de soldagem que melhor se adapta ao manipulador robotico desenvolvido por
professores e alunos do curso de Engenharia Mecanica da UNIJUI e fazer um levantamento
tedrico dos parametros do processo. MATERIAL E METODOS: O levantamento tedrico
realizado neste trabalho foi feito através de pesquisa bibliogréfica, buscando o que ha de
melhor atualmente no que se refere a soldagem robotizada. Apds o levantamento
bibliogréfico, buscou-se analisar os processos de soldagem, comparando-os entre s e
verificando entdo o processo que melhor se adapta ao manipulador robético desenvolvido na
UNIJUI. RESULTADOS: Este estudo demonstra que o processo de soldagem que melhor se
adapta ao manipulador robético € o processo MIG-MAG. O processo de soldagem MIG/MAG
aplica-se bem a soldagem de materiais com varias espessuras, ferrosos ou néo ferrosos, como
aluminio, cobre, magnésio, niquel e suas ligas, acos de alta resisténcia e agos inoxidaveis. S&o
indicados na fabricagdo manutencdo de equipamentos e pecas metdlicas, na recuperagéo de
pecas desgastadas e no recobrimento de superficies. Devido a grande versatilidade de
aplicacdo e também pela disponibilidade de um equipamento de soldagem MIG/MAG na
Universidade, identificou-se este processo como 0 mais vantgjoso para ser utilizado no
manipulador robdtico. As pesquisas na &rea também mostram que o processo MIG/MAG é o
mais fregientemente utilizado na robotizacdo. DISCUSSAO/CONCLUSOES: Conclui-se
com este levantamento, que a soldagem coloca 0 homem num ambiente hostil de trabalho, e
sempre que possivel deve-se automatizé-la. Com o levantamento dos parametros, fica aberto o
caminho para um estudo de aplicacdo do processo MIG-MAG robotizado, através do
manipulador robético desenvolvido na UNIJUI, sendo possivel a realizacdo de testes in loco
para verificacdo, dos parametros |evantados teoricamente, na prética.
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