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PROJETO CONCEITUAL E CONTROLE DE UM SISTEMA AUTOMATIZADO
PARA MELHORAMENTO DE PULVERIZADORES AUTOPROPELIDOS

(ADAPTADOS EM TRATORES)!

Antonio Carlos Valdiero?, Carlos Andre Hepp3

INTRODUCAO: Este trabalho visa o projeto conceitual e automatizagdo de pulverizadores
autopropelidos (adaptados em tratores), buscando o melhoramento do processo de
pulverizacao. Atualmente a utilizagdo de pulverizadores autopropelidos vem crescendo de
forma consideravel por possuir um desempenho operacional superior aos pulverizadores
tradicionais, porém, a dificuldade e pequena variedade de ajuste de bitola associado ao
pequeno vao livre vertical sdo fatores ainda a ser melhorados. Desta forma procurou-se o
desenvolvimento de um sistema que atenda de forma integral as necessidades do cliente,
diminuindo custos ¢ aumentado a produtividade. MATERIAL E METODOS: Para o
desenvolvimento do projeto conceitual utilizou-se metodologia de projeto de produtos
industriais na fase de andlise das necessidades e projeto conceitual. Desta forma procuramos
suprir as necessidades do cliente, buscando sempre as melhores caracteristicas e aplicagdes da
engenharia, através de diferentes andlises de concepc¢des. Para as andlises das necessidades
utilizou se a casa da qualidade e o quadro de identificagdo do problema. Na casa da qualidade
sdo transcritas as necessidades do cliente e as caracteristicas de engenharia desejadas,
relacionando-as, obtendo assim uma correlagdo entre as mesmas € o grau de importancia de
cada necessidade ou caracteristica. J4 o quadro de identificagdo do problema nos possibilitou
identificar os requisitos (saidas desejadas) e as restricdes (saidas indesejadas) de projeto
relacionado a cada fase do ciclo de vida do produto (projeto e producdo; distribui¢do; uso e
operagdo; descarte) num contexto real de recursos disponiveis (meio ambiente e recursos),
visando um planejamento estratégico. No projeto conceitual também foi usado o diagrama
Fast, obtendo assim a matriz morfologica. A partir do diagrama Fast tem se a busca por
principios de solugdo, a constru¢do da matriz morfoldgica, a gera¢do de concepgdes para a
maquina, avaliacao e escolha da melhor concep¢ao. No projeto do controlador foi modelado
um sistema dindmico controlado, visando o desenvolvimento de uma maquina inteligente e
inovadora. Para projeto do controlador, fez-se a modelagem matematica buscando a funcdo de
transferéncia. O diagrama de blocos foi simulado através do software simulink, buscando
resultados que viabilizem a aplicagdo ou ndo do controlador. RESULTADOS: Como
resultado tem-se um projeto robusto que traz inovagdes e adaptacdes, tornando-se assim,
referéncia em desempenho e produtividade em relagdo a seus similares. Com o melhoramento
visivel do processo de pulverizacdo, nota-se claramente que as necessidades do cliente sio
atendidas de forma integral, logo a satisfacio do cliente é completa. Para o controle
automatizado obteve-se um sistema de um grau de liberdade. A simulagdo teve sucesso ¢ a
aplicacdo foi viabilizada. CONCLUSAO: O desenvolvimento do sistema permitiu a
otimizagdo da pulverizagdo devido a maior estabilidade e uniformidade na aplicagcdo. Com
1sso havera aumentos significativos em sua produtividade e menores custos de pulverizagao
por hectare. A reducdo de pessoal empregado e custos mostraram-se vidveis para a
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automatizacdo. O controle do equipamento poderd ser feito de dentro da cabine do
pulverizador, fazendo com que o operador ndo entre em contato com nenhum tipo de
contaminante ou sujeira. Trata-se de uma evolucdo em equipamentos de pulverizacao
adaptados em tratores.
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