E T&I XVIII SEMINARIO DE INICIACAOD CIENTIFICA
e XV JORNADA DE PESQUISA

XI JORNADA DE EXTENSAOD

2 "IE/
%}% S U CIEDADE 4 a B de OUTUBRO de 2010

RESULTADOS OBTIDOS EM 2009-2010 PELO GRUPO DE PESQUISA: PROJETO
EM SISTEMAS MECANICOS, MECATRONICA E ROBOTICA DA UNLJUI1

Antonio Carlos Valdieroz, Luis Antonio Bortolaia3, Luiz Antonio Rasia4, Claudio Fernando
Rios5, Franklin de Souza F erreira6, Roger Schildt Hoffmann 7, Marcia Fritsch Gongalves8,
Marcia Regina Maboni Hoppen Pérschd, Adonis Rogério F racarol0, Ricardo Arsenio
Hartmann!1 , Douglas Ritter! 2, Simdo Pedro Garcez de Souza Fonsecal 3, Frederico Beck
da Mottal4, Antonio Elton Martins Ferreirald, Jean Cesar Barbosa Pereiral 6. UNLJUI

INTRODUCAO: O presente trabalho evidencia os resultados do grupo de pesquisa “Projeto
em Sistemas Mecanicos, Mecatronica e Roboética”, obtidos no biénio 2009-2010 com o apoio
institucional da UNIJUI/FIDENE, do CNPq, da FAPERGS, da SC&T/RS, do SEBRAE, da
FINEP e do Ministério da Ciéncia e Tecnologia - MCT e das empresas do Arranjo Produtivo
Local (APL) Metal-Mecanico do Noroeste do Estado do Rio Grande do Sul, responséavel pelo
andamento dos projetos “Kit Colheitadeira”, “Pesquisa em Mecatronica orientada aos Desafios
da Sociedade” e “Mecanizagao da Agricultura Familiar”. A pesquisa tem por objetivo geral
empregar os conceitos e os principios cientificos das areas de projeto de maquinas, matematica
aplicada, metodologia de projeto e mecatronica para o desenvolvimento de solugdes
inovadoras e sustentaveis para problemas da industria e da mecanizagdo agricola. MATERIAL
E METODOS: A metodologia adotada é composta das etapas de: identificacdo e analise de
demandas e oportunidades de inova¢do na indlstria e na agricultura, pesquisa bibliografica em
publicagdes nacionais e internacionais, desenvolvimento de concepgdes de sistemas dindmicos
e construcdo de protdtipos em bancada, modelagem matematica fundamentada em praticas de
laboratorio para validagdo experimental. A dedug¢do de modelos matematicos permite a
simula¢do do comportamento dindmico e estatico, a andlise da estrutura mecénica e o projeto
de algoritmos e estratégias de controle para o alcance do funcionamento e do desempenho
desejado. Os testes experimentais sdo realizados a partir da infra-estrutura disponivel nos
laboratérios da UNIJUI Campus Panambi, com destaque para os seguintes niicleos de
inovacao: NIMASS, NIMPLAS e NIMTRA. Tem-se a efetiva participacdo de académicos do
curso de Engenharia Mecanica e do Mestrado em Modelagem Matematica. RESULTADOS:
Os principais resultados obtidos neste periodo 2009-2010 foram: (1) o desenvolvimento de
mmovagdes na modelagem matematica das caracteristicas nao lineares de atuadores
pneumaticos, as quais foram socializadas por meio de diversas publicacdes e da defesa de uma
dissertacdo de mestrado; (2) o desenvolvimento e o projeto de bancadas para validagdo
experimental do controle automatico de nivelamento e do transporte pneumatico em
colheitadeiras de cereais; (4) a instalagdo e a inauguracdo da infra-estrutura laboratorial
moderna do Parque de Inovagdo para Desenvolvimento do Projeto Kit Colheitadeira; (5) a
revisao bibliografica, o estudo, a modelagem matematica e a simulagcdo computacional da nao
linearidade de folga em transmissdes mecanicas. DISCUSSAO/CONCLUSOES: A pesquisa
do grupo tem contribuido para o aprofundamento dos conhecimentos cientificos dos diversos
atores (graduandos, mestrandos e pesquisadores) na UNIJUI e ao mesmo tempo colaborado
na interagdo com empresas do Arranjo Produtivo Local Metal-Mecanico por meio de
proposi¢des de solugdes inovadoras para problemas da industria e da mecanizagdao agricola
que necessitam de proposi¢cdes mais inteligentes, produtivas, ecologicas e seguras.
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